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Titulo e Resumo

Identificacao de Sistemas para Analise de
Controle Motor

Muitos sinais envolvidos no controle motor humano, como as entradas dos neurénios motores, sdo

impossiveis de se obter experimentalmente. Por isso, o uso de modelos realistas do sistema

neuromuscular podem ser bastante uteis para o estudo de tarefas motoras. Porém estes modelos sdo

muito complexos e ndo-lineares, o que dificulta qualquer tipo de analise que se queira realizar. Para

contornar este problema, podem ser utilizadas técnicas de identificacdo de sistemas para obter uma

representacdo simplificada da dindmica do modelo realista. Neste semindrio sera explicado

brevemente um exemplo deste tipo de aplicagdo, além de técnicas que permitem, utilizando os

resultados provenientes da identificacdo de sistemas, a analise de tarefas motoras no dominio da

frequéncia.
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